1. Технологиялық кешендерді автоматтандырудың даму кезеңдері.

2. Технологиялық кешендерді автоматтандырудың қазіргі деңгейі және даму болашағы.

3. Автоматтандыру деңгейлері. Автоматтандыру деңгейлері бойынша басқару жүйелерін жіктеу.

4. Автоматтандырудың бірінші деңгейіндегі автоматты (жергілікті) басқару жүйелері туралы жалпы ақпарат.

5. Жергілікті жүйелерді тағайындау және олардың жіктелуі.

6. Техникалық жүйелерді автоматтандыру үшін микропроцессорлық автоматтандыру құралдары мен бағдарламалық жасақтаманы пайдалану.

7. Техникалық жүйелердегі басқару объектілерінің классификациясы және олардың түрлері.

8. Басқару объектілері ретіндегі технологиялық процестердің ерекшеліктері: шығыс айнымалылардың таралуы, тұрақсыздық, бейсызықтық.

9. Басқару объектілерінің статикалық және динамикалық сипаттамалары.

10. Басқару объектілерінің сызықтық және сызықтық модельдері.

11. Технологиялық кешендерді автоматтандырудың даму кезеңдері.

12. Технологиялық кешендерді автоматтандырудың қазіргі деңгейі және даму перспективалары.

13. Басқару объектілеріне әсер ететін бұзушылықтар мен бұзылулар, олардың сипаттамалары.

14. Басқару объектілерінің динамикалық сипаттамалары

15. Басқару объектілерінің статикалық сипаттамалары

16. Басқару объектілерінің статикалық және динамикалық сипаттамаларын анықтаудың аналитикалық әдістері.

17. Басқару объектілерінің статикалық және динамикалық сипаттамаларын анықтаудың тәжірибелік әдістері.

18. Өнеркәсіптік АБЖ блок-схемасы.

19. Өнеркәсіптік АБЖ-ге қойылатын талаптар.

20. Әдеттегі реттеу процестері.

21. Аналогтық автоматты реттегіштер және оларды реттеу.

22. Сандық автоматты реттегіштер және оларды реттеу.

23. Автоматты реттегіштердің жіктелуі және негізгі сипаттамалары.

24. Реттегіштердің түрін таңдау.

25. Өнеркәсіптік реттеушілерде модельдік заңдарды енгізу.

26. Температураны өлшейтін құралдардың жіктелуі және принциптері.

27. Қысымды өлшеу құралдарының жіктелуі және жұмыс істеу принциптері.

28. Деңгей өлшеу құралдарының жіктелуі және принциптері.

29. Тұтқырлық пен тығыздықты өлшейтін құралдардың жіктелуі және принциптері.

30. Ағынды өлшеу құралдарының жіктелуі және жұмыс істеу принциптері.

31. Концентрацияны өлшеу құралдарының жіктелуі және принциптері.

32. Объектінің динамикалық қасиеттеріне және реттеу міндеттеріне байланысты реттеу заңының түрін таңдау.

33. Статика мен динамикадағы ACP сапасын талдау.

34. АБЖ бақылануы.

35. АБЖ байқалуы.

36. Техникалық процестерді автоматтандыру кезіндегі дискретті логикалық басқару жүйесінің міндеттері.

37. Дискретті логикалық басқару объектілері.
38. Дискретті логикалық бақылау тапсырмаларын орындауға арналған техникалық құралдар.

39. Сандық басқару жүйелерінің құрылымы.

40. Сандық жүйелерді зерттеу әдістері. Цифрлық CS модельдері.

41. Үздіксіз модельдерге негізделген дискретті модельдердің құрылысы. Сандық жүйелер динамикасының теңдеулері.

42. Сандық LSU-дағы өтпелі процестерді талдау.

43. Сандық контроллерлер және оларды конфигурациялау ерекшеліктері және параметрлерді есептеу.

44. Оның негізінде жергілікті автоматты басқару жүйелері салынған техникалық құралдардың жіктемесі.

45. Автоматтандырылған кешендердің техникалық құралдары.

46. ​​Микропроцессорлық автоматты басқару мен басқарудың артықшылықтары мен кемшіліктері.

47. Автоматты басқару мен басқарудың аналогтық құралдарының артықшылықтары мен кемшіліктері.

48. Автоматтандыру саласындағы міндеттер.
49. ACP TP функциялары және оларды қолдау.
50. Өнеркәсіптік өндірістің классификациясы.
51. Технологиялық ақпаратты өңдеу.
52. Технологиялық процесс туралы ақпарат алу.
53. Технологиялық ақпаратты түрлендіру. Сигналдардың түрлері мен формалары.
54. Автоматтандырудың техникалық құралдарының құрылымы

55. Технологиялық процестің барысы туралы ақпарат жинауға арналған құралдар.
56. Ақпаратты көрсету және сақтау құралдары

57. Логикалық алгебра көмегімен логикалық басқарудың дискретті есептерін сипаттау әдістері.

58. Дискретті сигналдарды өңдеудің типтік алгоритмдері.

59. Дискретті логикалық басқарудың автоматты құрылғыларын синтездеу әдістері.

60. Энергетикалық желілер. Ақпараттық желілер.

61. Олардың негізінде жергілікті автоматты басқару жүйелері салынатын жиынтық кешендер.

62. Үздіксіз жұмыс істейтін автоматтандырылған жалпы өндірістік қондырғылар.
63. Микропроцессорлық басқару құрылымы және бақылау.

64. Орталықтан тепкіш типтегі жалпы өндірістік қондырғылар (сорғылар, компрессорлар, желдеткіштер, түтін шығарғыштар, винттер, центрифугалық аралар).

65. Техникалық жүйелердегі басқару объектілерінің классификациясы және олардың түрлері.

66. Жергілікті автоматты басқару жүйелерін құру үшін қолданылатын заманауи өнеркәсіптік реттеуші және логикалық контроллерлер.

67. Электр энергиясын үнемдеу сұрақтары. Автоматтандырылған басқару жүйелерінің түрін таңдау.

68. Электр жетектерін автоматтандырылған басқарудың типтік схемалары.

69. Сызықтық және бейсызықтық модельдер. Бұзушылықтар мен бұзылулар, олардың сипаттамалары.

70. Бақылау жүйелеріндегі өлшеу құралдарының қателіктерінің көздері және бағасы.

71. Атқарушы құрылғылардың жіктелуі (IU)

72. Үздіксіз жұмыс істейтін жалпы өндірістік қондырғылардың заманауи басқару жүйелерін жаңарту.

73. Басқару объектілерінің статикалық және динамикалық сипаттамаларын анықтаудың аналитикалық және тәжірибелік әдістері.

74. Жұмыс принциптері және қолдану аймақтары, поршенді, поршенсіз және айналмалы жетектер (IU).

75. Бір жақты механизмдер (экскаваторлар мен крандарға арналған көтергіш жүкшығырлар, домнаның конустары мен зондтары және т.б.)

76. Екі жақты механизмдер (көтергіштер, лифттер).

77. Өнеркәсіптік автоматты басқару жүйелері туралы жалпы ақпарат.

78. Өндірістік басқару объектілерінің классификациясы, өзін-өзі нивелирлейтін және өзін-өзі нивелирлемейтін объектілер, басқару объектісінің жағдайын сипаттайтын айнымалылар типтері.

79. Жүктеме сызбаларының ерекшеліктері. Циклдік әрекетті жалпы өнеркәсіптік қондырғылардың автоматтандырылған басқару жүйелеріне қойылатын талаптар.

80. Координаттарды реттеу, механикалық шамадан тыс жүктемелерді шектеу. Циклдік әрекетті жалпы өнеркәсіптік қондырғылардың автоматтандырылған басқару жүйелеріне типті таңдау.

81. Процестің бұзылуы, типтік реттеу процестері.

82. Әр түрлі басқару объектілері үшін басқару индикаторын таңдау және негіздеу.

83. Циклдік әрекеттің жалпы өндірістік қондырғыларын басқарудың автоматтандырылған жүйелерінің ерекшеліктері. Оператор басқаратын циклдік параметрлердің мысалдары.

84. Инерциялық механизмдер (экскаваторлар, антенналар, көпірлер мен кран арбалары), тегістеу және беттік тегістеу машиналары, илемдеу диірмендері.

85. Реттегіштің типтік құрылымдық сызбасы. Басқару арнасын таңдау, контроллер типі.

86. Қозғалтқыш схемасы, қозғалтқыштың қуатын есептеу әдістері, циклдік әрекеттің жалпы өндірістік қондырғыларының автоматтандырылған басқару жүйелеріне қойылатын талаптар және олардың түрін таңдау.

87. Сызықтық аналогтық реттегіштердің баптау параметрлерін есептеу әдістері.
88. Реттегіштің параметрлерін анықтайтын формулалар әдісі, реттегіштерді номограмма бойынша оңтайлы баптау, объектінің жиіліктік сипаттамалары бойынша параметрлерді есептеу.

89. Координаталарды реттеу ерекшеліктері. Қарастырылып отырған механизмдердің электр жетектерін басқару жүйесін таңдаудың жалпы мәселелері.

90. ACP және өтпелі процестердің бұзылуының түрлері. Объектінің динамикалық қасиеттеріне және реттеу міндеттеріне байланысты реттеу заңының түрін таңдау.

91. Үзіліссіз және демпферлік тербелістер әдістері. Каскадты және қосылған жүйелерді орнату әдістері.

92. Жалпы өндірістік мақсаттағы типтік құрылымдар мен толық реттелетін электр жетектерінің мысалдары және оператор басқаратын циклдік әсер ету механизмдерінің электр жетектері.

93. күй айнымалысының туындысында қосымша импульсі бар АТС.

94. Қысқа мерзімді әрекеттің жалпы өндірістік қондырғылары (металл кесетін станоктардың, лифтілердің, лифтілердің, өңдеу орталықтарының, роботтардың, қысымды бұрандалардың және т.б. қосалқы жетегі).

95. Техникалық процестерді автоматтандырудағы дискретті логикалық басқару жүйесінің міндеттері. Басқару объектілерінің мысалдары.

96. Шу болған жағдайда реттеу. Кешіктіріп объектілерді реттеу, стационарлық емес объектілерді реттеу. Жергілікті басқару жүйелерінің сапа көрсеткіштері.

97. Қысқа мерзімді әрекеттің жалпы өндірістік қондырғыларын басқарудың автоматтандырылған жүйелерін жобалау ерекшеліктері.

98. Басқару жүйелері мен автоматты басқару жүйелерінің статикалық және динамикалық қасиеттерін бағалау.

99. Логикалық алгебра көмегімен логикалық басқарудың дискретті есептерін сипаттау әдістері.
100. Автоматты басқару жүйесінің (АБЖ) құрылымын таңдау кезектілігі.
101. Ортадан тепкіш сорғының көмегімен ағынды басқару схемасы

102. Поршенді сорғымен ағынды басқару схемасы.
103. Ерікті жүктеме кезіндегі шығындар арақатынасын реттеу схемасы

104. Келу деңгейінің реттелу схемасы.
105. Дренаждағы деңгейдің реттелу сызбасы.
106. Өнімнің температурасын бақылау схемасы.
107. Қондырғыдағы қысымды реттеу сызбасы.

108. Берілген жүктеме кезіндегі шығындар арақатынасын реттеу схемасы.
109. Берілген жүктемедегі үшінші параметрге (деңгейге) түзетумен шығындар арақатынасын реттеу схемасы.
110. Үшінші параметр - температура, берілген жүктеме кезінде түзетумен ағынның жылдамдығын реттеу схемасы.
111. Үшінші технологиялық параметр - қысым (каскадты басқару жүйесі) бойынша түзетумен аппараттың кірісі мен шығысындағы сұйықтық ағындарының арақатынасын реттеу.

112. Үшінші технологиялық параметрге - ерітіндінің концентрациясын (каскадты басқару жүйесі) түзете отырып, аппараттың кірісі мен шығысындағы сұйықтық ағынының арақатынасын реттеу.

113. Позициялық деңгейлік бақылау схемасы.
114. Үшінші технологиялық параметрге - деңгейге (каскадты басқару жүйесі) түзете отырып, аппараттың кірісі мен шығысындағы сұйықтық ағынының арақатынасын реттеу.

115. Үшінші технологиялық параметр - температураға (каскадты басқару жүйесі) түзетумен аппараттың кірісі мен шығысындағы сұйықтық ағындарының арақатынасын реттеу.

116. РН-ті позициялық реттеу схемасы.
117. Қысымды көрсету, тіркеу және сигнал беру схемасы.
118. Қысымды көрсету, тіркеу және реттеу схемасы.
119. Температураны көрсету, тіркеу және дабылды схемасы.
120. Температураны көрсету, тіркеу және реттеу схемасы.
121. Тұтынуды көрсету, тіркеу және сигнал беру схемасы.
122. Тұтынуды көрсету, тіркеу және реттеу схемасы.
123. Қысым айырмашылығын көрсету, тіркеу және сигнал беру схемасы.
124. Көрсету, тіркеу және деңгейлік сигнал беру схемасы.
125. Көрсету, тіркеу және деңгейді реттеу схемасы.
126. Массаны көрсету, тіркеу және сигнал беру схемасы.
127. Салмақты көрсету, тіркеу және реттеу схемасы.
128. Орталықтан тепкіш сораптарды реттеу схемасы.
129. Ортадан тепкіш сорғының блок-схемасы.
130. Позитивті жылжытқыш поршенді сорғыларды реттеу схемасы.
131. Жылуалмастырғыштарды араластыруды реттеу схемасы.
132. Жылуалмастырғыштарды араластырудың блок-схемасы.
133. Беттік жылу алмастырғышты реттеу схемасы.
134. Беттік жылуалмастырғыштың блок-схемасы.
135. Қабықшалы және құбырлы жылуалмастырғыштардың құрылымдық схемасы.

136. Буландырғыштың блок-схемасы.

137. Буландырғышты басқару схемасы.

138. Конденсатордың құрылымдық сызбасы.

139. Конденсатордың басқару тізбегі.

140. Жылу тасымалдағыштың берілуін өзгерту арқылы өнімнің температурасын бақылау схемасы.
141. Реакторлардағы каскадты температураны бақылау схемалары.
142. Түтік пештерін автоматтандыру схемасы.

143. Түтік пешін басқарудың блок-схемасы.

144. Буландыру қондырғысының технологиялық мәндерін тұрақтандыру схемасы.
145. Булану процесінің басқару объектісінің блок-схемасы.
146. Кептіру процесін басқару объектісінің блок-схемасы.
147. Басқару объектісі ретінде сіңіру процесінің блок-схемасы.
148. Ректификация қондырғысының жұмысының сипаттамасы.

149. Автоматтандыру нысаны ретіндегі ректификациялық қондырғының блок-схемасы.

150. Түтік пештерін автоматтандырудың каскадтық диаграммасы.
